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1. Краткое описание.

Контроллер QUEST-1000 – электронный модуль, предназначенный для управления доступом в жилые и производственные помещения, учета времени и событий, используется в комплекте с электронными кодовыми ключами TOUCH MEMORY корпорации Dallas Semicondactor или с proximity – считывателями фирм HID, Motorolla имеющими протокол WIEGAND-26.

При работе с ключами TOUCH MEMORY секретность кода – несколько сотен триллионов комбинаций. В устройстве применяется контактный способ считывания. Считывание кода ключа и формирование управляющего сигнала на исполнительное устройство (например, замок) происходит при кратковременном контакте ключа и контактора.

Автономное программирование контроллера (запись и удаление ключей из памяти, сброс памяти, установка времени срабатывания) производится при перестановке переключателя SA10 в положение «прогр», что позволяет обходиться без мастер – ключа и исключить обращение в фирму – производитель в случае его утраты. Процесс программирования визуально контролируется по простому индикатору, клавиши защищены от повторного срабатывания. 
При работе с ключами PROXIMITY применяется неконтактный способ считывания. Автономное программирование контроллера осуществляется так же как и  при работе с ключами TOUCH MEMORY.

Далее будут рассмотрены процедуры автономного программирования на примере ключей TOUCH MEMORY, что справедливо и в случае ключей PROXIMITY.
2. Технические характеристики.

Напряжение питания …………………………………….………………. 12 VDC

Потребляемый ток:

В режиме ожидания не более ………………………………………….… 100 мА

В режиме коммутации не более ……………………………………….… 200 мА

Количество пользовательских ключей на дверь…………………….….. 1000 шт.

Количество дверей…………………………………………………….….. 2 шт.

Количество считывателей…………………………………………….….. 2 шт.

Количество событий, хранящихся в контроллере….……………….….. 1000.

Максимальное количество контроллеров в сети……………………….. 63 шт.

Максимальное время опознавания ключа  …………………..…….…… 1,0 сек.

Коммутируемое напряжение не более ………………………………….. 30 VDC

Коммутируемый ток не более  …………………………………………... 4 А

Время срабатывания реле (автономное программирование)  от 0,5сек. до 25 сек.

Температура ……………………………………………………………. –20 +50 С.

Относительная влажность не более ……………………………………... 90 %

Габаритные размеры …………………………………………… 150 х 115 х 35 мм

3. Организация контроллера.

Контроллер представляет собой устройство, состоящее из микропроцессора с рабочей программой, банка памяти ключей №1 (входной банк), банка памяти ключей №2 (выходной банк), банка событий, часов реального времени (RTC), двух электромагнитных реле (№1 и №2), коммуникационного интерфейса.

Считыватель №1 (входной) работает с банком ключей №1 и управляет реле №1. Так же работает и считыватель №2 (пользуясь банком ключей №2 (выходной) и управляя реле №2). Таким образом, имеется два независимых считывателя, два банка ключей, два реле и общий банк событий, что позволяет использовать контроллер QUEST-1000 в различных вариантах подключения (однодверный, двухдверный, турникетный) не изменяя версии программы.

4. Подключение контроллера.
Назначение переключателей (джамперов) контроллера и их варианты включения показаны на рисунке 1. С помощью джамперов на плате контроллера можно установить следующие параметры:

· Сетевой адрес контроллера (SA3-SA8).

· Тип считывателя (SA9).
· Напряжение питания считывателя “proximity” (SA13).
· Тип контакта реле для замка двери №1 (нормально замкнутое “NC” для большинства  электромагнитных замков или нормально разомкнутое “NO” для большинства электромеханических замков).

· Тип контакта реле для замка двери №2 (нормально замкнутое “NC” для большинства  электромагнитных замков или нормально разомкнутое “NO” для большинства электромеханических замков).

На рисунках 2 – 5 показаны схемы подключения контроллера к различным типам считывателей и замков. В качестве приоритетной взята схема работы со считывателем “TOUCH – MEMORY”. Базовые схемы подключения:

· Двухдверный вариант, считыватели “TOUCH – MEMORY”, рис.2.
· Двухдверный вариант, считыватели “PROXIMITY”, рис.3.
· Однодверный вариант, электромеханический замок, рис.4.

· Однодверный вариант, электромагнитный замок, рис.5.

Турникетный вариант включения контроллера не отличается от двухверного. Герконы крепятся на дверь и показывают ее состояние в процессе работы системы. Балластные резисторы, включенные последовательно с герконами имеют номинал 5,1 кОМ и обеспечивают контроль шлейфа по току. В двухдверном варианте включения контроллера рекомендуется, в целях уменьшения времени срабатывания системы, герконы не устанавливать (заглушить клеммы резисторами), а в базовой программе время контроля прохода через дверь и время контроля открытой двери установить в ноль. Так же рекомендовано при использовании замков с потребляемым током более 500 мА трассы питания контроллера и замка разводить разными кабелями, т.к. при срабатывании замка генерируется мощный электромагнитный импульс, который может вызвать сбой в работе контроллера.

Общая схема включения контроллеров в сеть показана на рисунке 1а. Сетевая коммуникация разводится кабелем «витая пара» в экране. Если такой кабель недоступен то его можно заменить на «витую пару пятой категории». При этом используется одна витая пара и какой – либо свободный провод из набора в качестве «общего». Контроллеры соединяются между собой по принципу «моноканал», т.е. последовательно друг за другом. Резистор R10, находящийся в каждом контроллере, служит терминатором сети и подлежит удалению (выкусыванию) кроме последнего контроллера. Таким образом, сетевая коммуникация имеет два терминатора (резистора) один из которых находится в последнем контроллере, другой в начале сети (в коммуникационном интерфейсе PC-422). Интерфейс PC-422 осуществляет преобразование сигналов компьютерного порта СОМ (RS232) в сигналы RS485. Подключение к компьютеру происходит с помощью стандартного коммуникационного кабеля (сигналы RXD и TXD перекрещены). 


Перед включением контроллеров необходимо установить конфигурацию каждого контроллера с помощью джамперов на плате. Базовая конфигурация включает в себя установку типа считывателя (proximity или touch-memory) на конкретном контроллере и сетевой адрес контроллера. Тип считывателя устанавливается джампером SA9. Сетевой адрес устанавливается джамперами SA3-SA8 по принципу «1-2-4-8-16-32».

Например:

· Нужно установить адрес 1. Устанавливаем SA3 в «1», SA4-SA8 в «0».

· Нужно установить адрес 5. Устанавливаем SA3 в «1», SA5 в «1», остальные в «0».

После того, как на контроллерах установлен соответствующий тип считывателя и сетевой адрес они становятся доступны по сети и дальнейшее программирование контроллеров можно производить с помощью базовой программы. Если сеть отсутствует или временно не используется, то основное программирование можно произвести в ручную пользуясь разлелом “автономное программирование”. 

5. Рабочий режим.

Рабочий режим соответствует положению переключателя SA10 «работа». В этом режиме при касании контактора ключом на время, не менее чем 0,5 сек., происходит считывание ключа и сравнение его с ключами, хранящимися в энергонезависимой памяти. Если ключ имеется в памяти контроллера, то происходит срабатывание реле на время, устанавливаемое пользователем, и загорается зеленый индикатор. В противном случае загорается красный индикатор и реле не срабатывает.

5. Автономное программирование.

Программирование контроллера происходит последовательно, т.е. после выхода из одного режима контроллер автоматически переходит в другой. Если перед выходом из любого режима переключатель SA10 переставить в положение «работа», то при выходе контроллер автоматически перейдет в рабочий режим.

5.1. Вход в режим программирования.

Для входа в режим программирования необходимо переставить переключатель SA10 в положение «прогр» и нажать на кнопку SA3. При этом произойдет срабатывание реле и контроллер перейдет в режим программирования через установленное время.

5.2. Режим ввода ключа.

Режим ввода ключа является первым режимом программирования. Индикация режима – красный индикатор горит, зеленый погашен. Для ввода необходимо коснуться ключом соответствующего (№1 или№2) контактора на время не менее 0,5 сек. Если данный ключ уже присутствует в памяти контроллера (был записан ранее), то показания индикаторов не изменятся. Если нет, то ключ будет записан в память контроллера, и по окончании записи оба индикатора моргнут три раза, что говорит о том, что ключ благополучно записан в память. После этого прикладывается следующий ключ и т.д. Выход из данного режима осуществляется путем нажатия на кнопку SA3.

5.3. Режим удаления имеющегося ключа.

Режим удаления имеющегося ключа является вторым режимом программирования. Индикация режима – зеленый индикатор горит, красный погашен. Для удаления необходимо коснуться ключом соответствующего (№1 или№2) контактора на время не менее 0,5 сек. Если данный ключ не присутствует в памяти контроллера (был исключен ранее), то показания индикаторов не изменятся. Если нет, то ключ будет исключен из памяти контроллера, и по окончании оба индикатора моргнут три раза, что говорит о том, что ключ благополучно удален из памяти. После этого прикладывается следующий ключ и т.д. Выход из данного режима осуществляется путем нажатия на кнопку SA3.

5.4. Режим полной очистки памяти.

Режим полной очистки памяти является третьим режимом программирования. Первым очищается банк ключей №1 (входной). Индикация режима – красный индикатор моргает, зеленый погашен. Данный режим используется тогда, когда по каким-либо причинам (утрате, замене и т.д.) необходимо удалить из памяти контроллера все имеющиеся ранее ключи. Если это действительно необходимо, то следует нажать кнопку SA2. При этом все индикаторы погаснут и через некоторое время моргнут три раза, что свидетельствует об успешном удалении из памяти контроллера всех имевшихся ключей. Максимальное время удаления составляет 30 сек. Если не требуется удалять все ключи, то следует выйти из данного режима нажав кнопку SA3.

После того, как банк ключей №1 был очищен, индикаторы будут попеременно мигать и контроллер перейдет к очистке банка ключей №2 (выходной). Процедура полностью соответствует предыдущей. 

5.5. Режим установки времени срабатывания реле.

Режим установки времени срабатывания реле является четвертым и последним режимом программирования. Первым устанавливается время срабатывания реле для двери №1. Индикация режима – зеленый индикатор горит, красный индикатор моргает. Данная модель контроллера позволяет установить время срабатывания реле от 0,5 сек. (для электромеханических замков) до 25 сек. (для сложных замков с электромоторами). По умолчанию установлено время срабатывания 0,5 сек. Для изменения времени нужно нажать и удерживать кнопку SA3. При этом длительность свечения красного индикатора будет увеличиваться, что соответствует увеличению времени срабатывания. Иными словами длительность свечения красного индикатора прямо показывает время срабатывания реле. Для того, чтобы записать в память контроллера новое время срабатывания, надо нажать кнопку SA2. При этом новое время срабатывания зафиксируется в памяти и контроллер перейдет в первый режим программирования через новое время срабатывания. Для выхода из данного режима с сохранением ранее установленного времени надо переставить переключатель SA10 в положение «работа». При этом время срабатывания становится прежним.


После того, как время для двери №1 было установлено, индикаторы будут попеременно мигать и контроллер перейдет к установке времени срабатывания реле для двери №2. Процедура полностью соответствует предыдущей. 

5.6. Выход из режима программирования.

Для того, чтобы выйти из режима программирования в рабочий режим необходимо переставить переключатель SA10 из положения «прогр» в положение «работа» и нажать кнопку SA3.

6. Гарантийные обязательства.

Фирма – производитель «РОССИ – СП» несет гарантийные обязательства на КТМ – 1023 (511, 255) в течении 12 месяцев со дня продажи.

Гарантийные обязательства не выполняются в случае:

1. Выхода из строя системы вследствие неправильного подключения.

2. Выхода из строя системы вследствие несоблюдения инструкции по эксплуатации.

3. Выхода из строя системы вследствие механических повреждений.

4. Выхода из строя системы вследствие стихийных бедствий.

Дата выпуска …………………………………………………………..

Дата продажи ………………………………………………………….

Продавец ………………………………………………………………

ЗАО «РОССИ-СП»                                   

  JSC ROSSI-SP                             

190000, Россия, Санкт-Петербург, пер. Гривцова, д. 14, офис 206                                                   

190000, Russia, St.Petersburg, per. Grivcova 14, office 206                                                                   
тел/факс (tel/fax):  7 (812) 312-72-92;  7 (812) 325-99-14



















































